Na soutéz jsem si pripravil model hasicské stanice v Pisnici, kde
jsme jako dobrovolni hasici. Zkusil jsem se zamyslet, jak by se
dala stanice vylepsit. Takze jsem postavil dvere z lega, které jsou
ovladané pomoci micro:bitu, ten ma na sebe pridélany
ultrazvukovy sonar a pomoci n€j se dvere oteviraji, kdyz vidi, ze
nékdo jde.

Potom jsem jeSté k micro:bitu pridélal flame sensor, ktery zacne
houkat, kdyZ se v jeho blizkosti objevi ohen.
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Na stanici je jeSté jeden micro:bit, na kterém mam
naprogramovaneé, ze kdyz zmacknu tlacitko A, tak se objevi napis
HASICI 150, kdyz zmacknu tlacitko B, tak stanice zacne houkat a
svolavat hasice.
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Hasicskou stanici jsem vyrobil z kartonu a dozdobil ji 3D perem.

Posledni soucast mého projektu je robot Ottik, ktery jezdi okolo
hasic¢arny a hlida ji. Nechal jsem pro néj vytisknout cCerveny
oblecek, ktery jsem dozdobil 3D perem a naprogramoval jsem ho
tak, aby jezdil po care.
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