Primitivni robotické rameno:

Vyuziva dvé serva (180 stupnit) jedno hybe s celou konstrukei, druhé hybe jen s ¢asti
ramene. Je ovladané vyvojovou deskou Arduino Uno. Programoval jsem to v
programu Arduino IDE. Nejdiive se pohne cela konstrukce a potom hned potom

se pohne jen ¢ast ramene. Vytvoteno jen pro Ucel této akce.



