
Primitivní robotické rameno: 
 

Využívá dvě serva (180 stupňů) jedno hýbe s celou konstrukcí, druhé hýbe jen s částí 

ramene. Je ovládané vývojovou deskou Arduino Uno. Programoval jsem to v 

programu Arduino IDE. Nejdříve se pohne celá konstrukce a potom hned potom 

se pohne jen část ramene. Vytvořeno jen pro účel této akce. 


