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Ulohy jsou rozdélené na dvé Géasti — programovani a stavba robota s programovanim. Ulohy
muzete fesit v libovolném poradi, ale pro feseni tloh tfi a Ctyfi je vhodné nejdrive splnit Glohu dva.
Programy pojmenujte ¢islem ukolu a vasim jménem napr.: 01Vojta

Programovani
Uloha 1 - Displej 22 bodil

Prvni uloha spociva v ovladani displeje pomoci tlacitek na kostce. Pfi stisknuti tlacitka vlevo se na
druhém fadku zobrazi text: Jmeno: ,Vase jméno“ a na Ctvrtém fadku se zobrazi text: Vek: ,vas
vék”. Text je potfeba psat bez hackl a ¢arek. Pri stisknuti tlacitka vpravo na displeji probéhne
kratka animace (vice obrazk( za sebou) dle vasi volby. Pfi stisknuti tlacitka enter se na displeji na
radku 6 ukaze cislo, které se pri stisknuti tlacitka nahoru zvysi o 1 a pfi stisku tlacitka dol( se snizi
ol

Stavba robota a programovani
Uloha 2 - Stavba robota 25 bodii

V uloze dva mate za ukol postavit jizdy schopného robota. A poté naprogramovat jizdu v daném
poradi: dopredu, otoCeni doprava na misté, dozadu, mirné zatoceni doleva. Kazdy pohyb trva dvé
sekundy a robot se pohybuje rychlosti 50 %.

Uloha 3 - Ultrazvukovy senzor 25 bodil

Nyni pfidate robotovi schopnost ,vidét” pomoci ultrazvukového senzoru. Robot na displeji napise
vzdalenost, kterou vidi a pfida k ni jednotky. Poté ho naprogramujete tak, aby se zastavil 20 cm
pred prekazkou a vydal zvuk ,detected”. Pokud se vam to podafi tak do programu pfidejte jesté
objeti prekazky — robot trochu zacouva a otoci se 0 90° doprava.
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20 bodi

Uloha 4 - Dalkové ovladani

”

ladat robota na dalku
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loze naprogramujete robota a jinou kostku tak, aby bylo mo
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- obrazovka, zvuky, jizda.
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Bonusové body

hled robota.
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